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Rys. 1 Plan orientacyjny

Skala 1:10 000

Legenda:

chodnik z kostki  gr 6cm

krawężnik  betonowy wystający 15x30

krawężnik  betonowy wtopiony 15x30

zieleń

obrzeże betonowe 6x20

jezdnia bitumiczna

nawierzchnia z płyt ażurowych
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